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AND-42XX BAGIL NEM VE HAVA SICAKLIGI
SENSORU, RS485/MODBUS

AND-42XX, RS485 hatt1 iizerinden MODBUS protokolii ile haberlesen veya bazi
modellerde 0-10V cikisi olan bir 6l¢iim istasyonudur. Cihaz yapmakta oldugu sicakhik
ol¢iimiiyle birlikte bagil nem olciimiinde, sensoriin degisen sicakhiklara karsi gosterdigi
hatalari ortadan kaldirarak gercege daha yakin nem ol¢iimii saglamaktadir.

Cihazda kullanilan tiimlesik devreli sensor mimarisi sayesinde, zamanla meydana
gelebilecek 6l¢iim sapmalari minimuma indirilmistir. Ol¢iim elemanlarinda kullanilan
yiiksek coziiniirliik sayesinde nem ve sicakhk olciimii, noktadan sonra bir hane
goriilebilecek sekilde yapilmaktadar.

AND-42xx, endiistriyel sistemlere kolayca baglanabilen, 12-35V ile ¢ahisabilecek
sekilde tasarlanmis mikrokomputer denetimli bir cihazdir. Zaman i¢inde kalibre
edilmesi gerekmemektedir.

Sensor iki farkh hassasiyette olabilmekte,
IP67 veya normal olarak iki modeli bulunmakta

RS485/MODBUS veya 0-10V cikis olarak iki ¢ikis tiirii bulunaktadir.

Asagidaki tabloda cihaz modellerine gore ozellikleri bulunmaktadir.

AND- 4210M [ 4210V | 4215M | 4215V [4220M [ 4220V 4225M | 4225V
Dogruluk +/-2% +/-2% | +/-3.5% |+/-3.5% [+/-2% +/-2% +/-3.5% | +/-3.5%
Cikis RS485 |[0-10V | RS485 |0-10V RS485 | 0-10V RS485 | 0-10V

Modbus | analog | modbus | analog | modbus |analog | modbus |analog
Su izolasyonu | IP67 P67 P67 1P67 Yok Yok Yok Yok

Nem[%RH] Sicakhk[C]

Model Dogruluk dogruluk

AND-4210 +/-2.0 @ 5-40 C
AND-4215 +/-3.5 @?25C
AND-4220 +/-2.0 +/- 0.4 @ 5-40 C
AND-4225 +/-3.5 +/- 0.5 @?25C

AND-4210, AND-4215

AND-4210 ve AND-4215 acik veya kapah alanlarda, hayvansal veya tarimsal
iiretim sahalarinda, endiistriyel kontrol sistemlerinde, su sizdirmazlhik ozelligi gerektiren
ortamlarda IP67 simifi koruma ozellikleri sayesinde basariyla kullanilabilmektedir.
Sensor iizerinde bulunan IP67 filtre en fazla 7 metre su derinligindeki basinca esit ( 70
kPa ) miktardaki su tazyikinde cahsabilecek sekilde dizayn edilmistir. Ayrica ol¢iim
elemani direk tazyikli suya maruz kalmamasi amaciyla mekanik olarak ta korunmustur.
Bu ozellikleri sebebiyle dogru ol¢ciim alinabilmesi icin minimum 0.05 m/s lik bir hava
akimi gerektirmektedir. Bu hava akiminda sensoriin cevap verme siiresi yaklasik 30
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saniye olmaktadir. Daha diisiik hava akimlarinda, sensoriin cevap verme siiresi
uzamaktadir. Sensor iizerindeki sicakhik oOl¢iim elemani, verimli calisma i¢in, yiiksek
miktarh hava akim gerektirmektedir. Bu sebepten sensoriin genel ozellikleri icinde
sicakhik olciim o6zelligi bulunmamaktadir. Fakat kullanici yeterli hava akimim sagladigi
taktirde MODBUS iizerinden sicakhk okumasi yapabilir. iki model arasindaki tek fark
dogruluk degeridir. AND-4210 nin, dogruluk degeri +/-2 %RH, AND-4215 in dogruluk

degeri ise +/- 3.5 %RH’ dir.

Aciklama AND-4210M |AND-4210V | AND-4215M | AND-4215V
Cikis MODBUS 0-10V CIKIS [ MODBUS 0-10V CIKIS
Bagil nem ol¢iimii
Olciim arahgi | 0.0%RH - 100.0%RH
Dogruluk | +/- 2.0% Bakimz Sekil 1-a | +/- 3.5 % Bakimiz Sekil 1-b
Karsilik verme siiresi | 30 saniye ( 0.05 m/s hava akiminda )
Calisma arahg | Bakimiz Sekil-3 ve Sekil-4
Analog c¢ikis
Cikis arahgi(0%RH- 0-10vV 0-10vV
100%RH)
Makisimum cikis akimi SmA 5 mA
Modbus ( RS485)
Adres ( default 1) | 1-255 1-255
Baudrate ( default 9600 ) | 9600-19200 9600-19200
Parity ( default No ) | No, Even No, Even
Stop bit (default1) |1, 2 1,2
Sicakhik * 10 | Holding reg. Holding reg.
(integer )| (1) 40001 (1) 40001
Isil kompansazyonlu Bagil | Holding reg. Holding reg.
Nem * 10 (integer) | (2) 40002 (2) 40002
Olciilen Bagil Nem * 10 | Holding reg. Holding reg.
(integer )| (3) 40003 (3) 40003
Haberlesme sayaci | Holding reg. Holding reg.
(4) 40004 (4) 40004
Besleme 9-35V DC 12-35VDC |9-35V DC 12-35V DC
Akim (Maksimum) | 100 mA 20 mA 100 mA 20 mA
Koruma
Sinifi | P67
Filtre | PTFE-PP
Filtre gecirgenligi | 0.1 mikrometre partikiil ( 0.05 m/s hava akiminda )
Calisma arahg | Bakimiz sekil-1

AND-4220, AND-4225

AND-4220 ve AND-4225 acik veya kapah alanlarda, hayvansal veya tarimsal
iiretim sahalarinda, endiistriyel kontrol sistemlerinde hizh cevaplama siiresi gerektiren
uygulamalarda basariyla kullamilabilmektedir. Sensor iizerinde sivilara karsi bir
giivenlik onlemi bulunmamaktadir. Bu sebeple kullanicinin uygulama sirasinda sensorii
bu gibi etkilerden korumasi gerekmektedir. Ancak sensor direk gelebilecek darbelere
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karsi1 mekanik olarak korunmustur. Bu ozellikleri sebebiyle cok diisiik hava
akimlarinda bile dogru ol¢ciim alinabilmesi miimkiin olabilmektedir. Sensoriin cevap
verme siiresi yaklasik 4 saniyedir. Sensor iizerinde bulunan sicakhik olciim iinitesi
sayesinde MODBUS cikish olan modellerde kullanildigi ortama ait sicakhkta
olgiilebilmektedir. iki model arasindaki tek fark dogruluk degeridir. AND-4220 nin,

dogruluk degeri +/-2 %RH, AND-4225 in dogruluk degeri ise +/- 3.5 %RH’ dir.

Aciklama

AND-4220M

AND-4220V

AND-4225M

AND-4225V

Cikis

MODBUS

0-10V CIKIS

MODBUS

0-10V CIKIS

Bagil nem ol¢iimii

Ol¢iim arahg

0.0%RH - 100.0%RH

Dogruluk

+/- 2.0% Bakimz Sekil 1-a | +/- 3.5 % Bakimz Sekil 1-b

Karsihik verme siiresi

4 saniye ( 0.01 m/s hava akiminda )

Calisma arahigi

Bakimiz Sekil-3 ve Sekil-4

Sicakhik olciimii

Ol¢iim arahg

-40 - +85 °C

Dogruluk | +/- 0.4 °C Bakimiz Sekil 2-a | +/- 0.5 °C Bakimiz Sekil 2-b
Karsilik verme siiresi | 5-30 saniye ( 0.01 m/s hava akiminda )
Analog ¢ikis
Cikis arahgi(0%RH- 0-10vV 0-10vV
100%RH)
Makisimum cikis akimi SmA 5 mA
Modbus ( RS485)
Adres ( default 1) | 1-255 1-255
Baudrate ( default 9600 ) | 9600-19200 9600-19200
Parity ( default No ) | No, Even No, Even
Stop bit (default1) |1, 2 1,2
Sicakhik * 10 | Holding reg. Holding reg.
(integer )| (1) 40001 (1) 40001
Isil kompansazyonlu Bagil | Holding reg. Holding reg.
Nem * 10 (integer) | (2) 40002 (2) 40002
Olciilen Bagil Nem * 10 | Holding reg. Holding reg.
(integer )| (3) 40003 (3) 40003
Haberlesme sayaci | Holding reg. Holding reg.
(4) 40004 (4) 40004
Besleme 9-35V DC 12-35VDC |9-35V DC 12-35V DC
Akim (Maksimum) | 100 mA 20 mA 100 mA 20 mA
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Sekil 1-a Sekil 1-b
AND-4210, AND-4220 AND-4215, AND-4225
Dogruluk diagrami Dogruluk diagrami
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Sekil 2-a

AND-4220 Sicaklik dlgiimii dogrulugu
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Sekil 2-b

AND-4225 Sicaklik 6l¢iimii dogrulugu
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Sekil 3

AND-4210, AND-4215, AND-4220, AND-4225
Calisma araligi
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Sekil 4

AND-4210, AND-4215, AND-4220, AND-4225
Maksimum galisma arahigi
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